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=P~L Introduction

= 3 Exemples

= Calculer la force transmise au sol

= Systeme force avec l'inertie

= Mesure de 'amortissement
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=PFL Exemple 3.1 - Reéalisation d’'une assise
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Données du probléeme

m = 20 kg k=200kN/m o = 0,90,



=PFL Exemple 3.1 - Reéalisation d’'une assise

Force transmise au sol (systéme amorti)
F cos ot
| 1 +4n2p2
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Données du probléeme '
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m = 20 kg k=200kN/m o = 0,90,




=PFL Exemple 3.1 - Reéalisation d’'une assise

TF cos ot
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Données du probléme

m = 20 kg k=200kN/m o = 0,90,



=PFL Exemple 3.2 - Amortisseur Hydraulique
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Equation du mouvement du systéeme

mMx = —kx+c($‘—it)

— mx+cx+ kx =cCS
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=PFL Exemple 3.2 - Amortisseur Hydraulique
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=P~L Exemple 3.2 - Amortisseur Hydraulique
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=PFL Exemple 3.3 - Amortissement relatif (4.7.2 livre)
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=PFL Exemple 3.3 - Amortissement relatif (4.7.2 livre)
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=PFL Exemple 3.3 - Amortissement relatif (4.7.2 livre)

Facteur d’amplification dynamique a demi-
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=PFL Exemple 3.3 - Amortissement relatif (4.7.2 livre)

Solution de 1’équation Amortissement relatif correspondant
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=PFL Exemple 3.3 - Amortissement relatif (4.7.2 livre)

Solution de 1’équation

BE=(1-2n*)£2nyl1-n> (447)

B'? — "% = 4ny1 — n?
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